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(57) Anotace:

Zafizeni je tvofeno zkusebnim stolem (1} uchycenym na
zékladové plo3ing (2) a opatfenym térbinou (3) s méfici
pakou (4), vyénivajici ve tvaru smy&ky ze Stérbiny (3) nad
plochou zkuSebntho stolu (1}, pfigem? méfici paska (4) jedde
vedena pies homi kladky (5) ototné uchycené ve &é&rbing (3)
zkugebniho stolu (1) aptes dolni kladku (6) otoéné uchycenou
na zékladové ploginé (2). Zde je m&Fici paska (4) spojena s
korek&nim mechanismem (7), napojenym na snimat (8) sily,
pohyblivé uloZeny na kolejnici (9), odkud je vedeno lanko
(10)na navijeci valedek (11) ototné uchyceny k zikladove
ploginé (2) prostrednictvim nosnych konzol {12) a hfidele
(13). Ke hfideli (13)je v kolmém sméru k ose hiidele (13)
uchycena napinaci péka (14). Ve vyhodném provedeni
zatizeni podle vyndlezu jsou hodnoty deformace i napéti
odeditiny elektronicky pomoci digitdlni kamery (13) a
interaktivniho snimade (16) sily, propojenych s poéitadem
(7.




Zatizeni pro méfeni obvodové deformace stlalitelnych téles, zejména chodidel,

v Zzavislosti na zatizeni

Oblast techniky

Vynalez se tyka zafizeni schopného méfit obvodovou deformaci chodidel a jingch

stlaCitelnych téles v zavislosti na zatiZeni. Toto zafizeni je uréeno pfedeviim pro obuvnicky

pramysl.

Dosavadni stav techniky

Vétsina prostfedkil pro méfeni deformace chodidel, které jsou uzZivany v obuvnickém
pramyslu, je zaloZena na principu ruéniho méfeni. Vychazi z klasického méfeni nohou
pomoci platéného obuvnického méfidla (analogie krejéovského métidla). Vsechny tyto
prostiedky a zafizeni méfi skuteény obvodovy rozmér nohy v odleh&eni i zatiZeni.

Podstata méfeni je nasledujici: platéné obuvnické méfidlo je ptiloZeno tak, Ze tvoii
uzavfeny okruh kolem méfeného télesa — chodidla — pti zatiZeni vlastni vahou stojici osoby.
Ciselna hodnota obvodu chodidla je odettena z vyznadenych dilkd dle pfekryti s podatkem
méfidla. PH tomto méfeni neni zamérem, aby na chodidlo byla méfidlem vyvijena tahova
nebo tlakova sila. Pfesto se vysledky pfi jednotlivych méfenich téhoz chodidla, zejména
provadénych riznymi osobami, od sebe ponékud lidi. Je to zpiisobeno lidskym faktorem —
tésné pfilozeni méfidla je nékdy spojeno s mirmym utaZenim, které v3ak neni Zadnym
zpusobem snimani. Tak vznikaji t8Zko odstranitelné nepfesnosti v hodnotach obvodu
chodidla. Navic zde neni moZno aktivné pusobit na chodidlo naptiklad danou tahovou silou a
mefit deformaci chodidla v zavislosti na tomto pfidavném zatiZeni. Na druhé strang prave
tento faktor je velmi diileZity z hlediska obuvnického priimyslu.

Podobné jako pravé uvedené méfeni je provadéno méfeni obvodu chodidla pomoci
svinovaciho metru. Svinovaci, v tomto pipad® samonavijeci metr je vyroben z textilniho
pasku s navinovacim zatizenim v transportni krabidce. Ciselna hodnota je opét odedtena
z dilka vyznacenych na péasce. Pfi tomto méfeni plisobi paska na chodidlo velmi malou, témé&¥
nulovou tahovou silou, kterou vyvoz\ﬂfje pruzina uvniti transportni krabicky. Tahovi sila je
tedy konstantni a navic téméf zanedbatelna. Proto je vznik nepfesnosti oproti pfedchozi
technice méfeni podstatné omezen, ani zde viak neni zcela vylouden. Aretace méfici pasky
stejné jako u pfedchoziho provedeni zcela chybi. Pfedeviim viak ani zde neni mozno cilend
pusobit na obvod chodidla definovanou tahovou silou méfici pasky a stanovit tak zavislost

deformace chodidla na tomto pdsobeni.
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Z patentovanych feSeni na toto téma lze uvést patent US 4,974,331, ktery popisuje
zafizeni k méfeni obvodu télesa, vybavené sadou méficich pasek, které pfi méfeni piléhaji
k obrysu télesa diky mimému tahu navijeci pruziny. Jde tedy o vicenasobnou aplikaci pravé
uvedeného principu méfeni s tim, Ze obvod je méfen v nékolika mistech soudasné a piesnost
meéfeni je v relaci s moZnostmi tohoto zafizeni. Ani zde viak neni vybaveni k tomu, aby byla
intenzivnim plsobenim méfici pasky vyvolana deformace a sledovana jeji zavislost na

plsobici sile.

Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody a nedostatky dosud zndmych systémid pro méfeni obvodového
rozméru chodidel pfi zatizeni do znatné miry odstrafiuje zaf{zeni pro méfeni obvodové
deformace stlatitelnych téles, zejména chodidel, v zdvislosti na zatiZeni, podle vynalezu.
Podstata vyndlezu spoCiva v tom, Ze zafizeni je tvofeno zkusebnim stolem uchycenym na
zakladové plosiné a opatfenym Stérbinou s métici paskou, vy&nivajici ve tvaru smyeky ze
Stérbiny nad plochu zkuSebniho stolu. Méfici paska je dale vedena ptes horni kladky otodné
uchycené ve Stérbin¢ zkuSebniho stolu a pies dolni kladku otoén& uchycenou na zakladové
plosing, kde je méfici paska spojena s korekénim mechanismem, napojenym na snimaé¢ sily,
pohyblivé ulozeny na kolejnici. Odtud je vedeno lanko na navijeci valedek otoéné uchyceny
k zakladové plosin€ prostiednictvim nosnych konzol nesoucich hiidel, k némuz je v kolmém
sméru k ose htidele uchycena napinaci paka.

Zatizeni podle vyndlezu je s vyhodou vybaveno digitalni kamerou a interaktivnim
snimacem sily, propojenymi s poéitatem.

Hlavni prednosti zafizeni podle vynalezu oproti dosud znamym technikam a
prostiedkum, zejména uréenym pro méfeni chodidel, je skuteénost, Ze toto zafizeni umoZfiuje
nejen pouhé studium rozmért chodidla, ale i studium deformaéni odezvy chodidla nebo

jiného predmétu na proménné zatiZeni.

Ptehled obrazka na vvkresech

Piikladné provedeni zafizeni podle vyndlezu je schematicky zndzoméno na
pfilozenych vykresech, pfedstavujicich toto zafizeni v prostorovém pohledu s viditelnymi
viemi funk&nimi ¢astmi. Na obr. 1 je zakladni provedeni zaFizeni, na obr. 2 pak je znazornéno
vyhodné provedeni, které navic obsahuje &leny umoZfujici elektronicky a kontinualni odedet

hodnot obou sledovanych veli¢in.
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PI"'l'klacly provedeni vynalezu
Piiklad 1

Z ptiloZeného vykresu — obr. | - lze vidét, Ze pracovni &asti zatizeni je zkusebni stil 1,

instalovany na zdkladové plosing 2 a opatfeny $térbinou 3, z ni# ve tvaru smycky vyéniva
méfici paska 4 nad plochu zkuSebniho stolu 1. M&tici paska 4 je dale vedena pfes horni
kladky $ oto&né uchycené ve $t&rbiné 3 zkugebniho stolu 1 a pfes dolni kladku 6 otoéns
uchycenou na zékladové plosing 2. Zde je méfici paska 4 spojena s korekénim mechanismem
7, napojenym na snimat 8 sily, ktery je pohyblivé uloZen na kolejnici 9. Odtud je vedeno
lanko 10 na navijeci véledek 11 otoén& uchyceny k zakladové plodingé 2 prostfednictvim
nosnych konzol 12 nesoucich hfidel 13. Ke hfideli 13 je v kolmém sméru k ose hfidele 13
uchycena napinaci paka 14.

Toto zafizeni pracuje tak, Ze proband se postavi na zkusebni still 2 a jeho chodidlo je
v oblasti kloubu palce a maliku vsunuto do smy&ky méfici pasky 4 s metrickou stupnici tak,
aby méfici paska 4 t&sné, ale bez napéti ptilehla k obvodu chodidla. Mé&Fici paska 4 je pak
pfes horni kladky 3 a pfes dolni kladku 6, ddle pfes korekéni mechanismus 7 se snima¢em 8§
sily a dale prostfednictvim lanka 10 taZena smérem na navijeci valecek 11 neseny hfidelem
13. Napinaci pdka 14 ota&i hfidelem 13 a navijenim lanka 10 vyvold tahovou silu na
navazujici méfici pasku 4, &imz dochazi k utahovani smycky kolem chodidla probanda a
vyvolani deformace chodidla. Zaroven se ale tahova sila odpovidajici deformaci zobrazuje na
snimaci 8 sily. Tak je mozZno obdrZet zavislost deformace chodidla na zatiZeni tahem méfici
pasky.

Zafizeni podle vyndlezu takto umoZiuje studium odezvy chodidla na proménlivé
zatizeni. Cilem experimentu je vyhodnotit odezvu nohy na jednotliva zatiZeni, tj. o kolik mm
se zmensil obvod chodidla oproti pocate¢ni hodnoté napiiklad pfi zatizeni 5, 10, 20, ... N.
Zafizeni je koncipovdno tak, aby obsluha méla v kazdém okamziku volné ruce a mohla si
zaznamenavat tdaje z pfistroje - utaZeni méfici pasky 4 a zatézujici silu zobrazenou na

snimaci 8 sily.

Ptiklad 2

Na obr. 2 je znazornéno vyhodné provedeni zafizeni podle vynalezu, které je oproti
pfikladu 1 navic vybaveno digitalni kamerou 15 a interaktivnim snimadem 16 sily, priéemz
ob& tyto soucasti jsou propojeny s poéitatem 17. Vizualni odedet sledovanych hodnot

deformace a pisobici sily je tak nahrazen pfesngjSim odectem elektronickym s moZnosti
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kontinudlniho zachyceni korelace sila — deformace. Tim se znacné zvySuje dosazitelna

piesnost, ale i komfort méfeni.

Prumyslova vyuZitelnost

Zatizeni, urené pro méfeni obvodové deformace stladitelnych téles, zejména
chodidel, podle vynalezu, je vyuZitelné v prvé fadé p#i navrhovani a konstrukci béZné i

specialni obuvi. Alternativni vyuZiti pak nalezne viude tam, kde je tfeba méfit deformaci resp.

zmenseni obvodového rozméru ptedmeétu pti danych hodnotach zatiZeni.




Seznam vztahovych znadek:

1 - zkudebni stil

2 — zékladova plosina

3 — Stérbina

4 — méfici paska

5 — horni kladky

6 — dolni kladka

7 — korek¢ni mechanismus
8 — snima¢ sily

9 — kolejnice

10 — lanko

11 ~ navijeci valedek

12 — nosna konzola

13 — hidel

14 — napinaci paka

15 — digitalni kamera

16 — interaktivni snimag sily

17 — potitad
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro méfeni obvodové deformace stladitelnych téles, zejména chodidel v zavislosti
na zatizeni, vyznadujici se tim, Ze je tvofeno zkusebnim stolem (1)
uchycenym na zikladové plosiné (2) a opatfenym $térbinou (3) s méfici paskou (4),
vyénivajici ve tvaru smytky ze $térbiny (3) nad plochu zkusebniho stolu (1), ptitemz
méfici paska (4) je dale vedena pfes homni kladky (5) ototné uchycené ve 3t&rbing (3)
zkusebniho stolu (1) a pfes dolni kladku (6) oto¢n& uchycenou na zékladové plosing (2),
kde gg \']‘.’}’l‘\éf'\l‘c‘l fﬁlﬁ%ﬁi)' spojena s korekénim mechanismem (7), napojenym na snimaé (8)
sily, Mmici (9), odkud je vedeno lanko (10) na navijeci valedek (11) '\M({S
oto¢né& uchyceny k zakladové plosing (2) prostfednictvim nosnych konzol (12) a hfidele

(13), k némuz je v kolmém sméru k ose htidele (13) uchycena napinaci paka (14).

2. Zafizeni pro méfeni deformace podle naroku 1, vy znadujici se tim, Zeje

vybaveno digitdlni kamerou (15) a interaktivnim snimalem (16) sily, propojenymi

s pocitacem (17).
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