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(54) Nizev uZitn¢ho vzoru:
Variabilni multipoziéni injekéni pumpa

Utad pramyslového viastnictvi v zapisném Fizeni nezjisfuje, zda pfedmét uZitného vzoru
splituje podminky zpisobilosti k ochrané podle § 1 zak. &. 478/1992 Sb.
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Variabilnf multipozi¢ni injekéni pumpa

Obilast techniky

pHi méfent kontaktnich ihli smadeni tuhych povrchu.

Dosavadni stay techniky

V soudasné dob# cel4 fada vyrobceil na trhu nabizi $iroky sortiment injekénich (inféiznich) pump.
Tyto pumpy jsou uréeny pro injekéni sttkadky, které mohou mit rozdilné objemy a provedeni.
Jinak fe¢eno, nabizen4 zaHzen{ jsou fesena jako univerzaln{ vzhledem k typu a velikosti injeken{

Univerzalni infizni pumpy v téchto dostupnych provedenich maji mnohé vyhody, pokud jde
o ovladéni procesu vstfikovanf injektované kapaliny. Ztejmou nevyhodou viak je to, e takovy
sofistikovany a nékladny systém je vyuZit pro préci pouze jediné injekéni stikatky.

Na trhu jsou vedie popsanych typt rovnéz dostupné takzvané multipoziéni injekéni pumpy, které
umozinji umisténi vice injek&nich stfikadek do jednoho bloku. Kontinudlnim pohybem tohoto
bloku pienafenym na pisty stikadek dochizi k soub&#nému vytlatovén{ kapaliny ze viech vioZe-

Variabilni multipozi¢ni injek&ni pumpa podle technického fedeni m4 s vyhodou linearnf vedeni
tlatnych ty¢f vedle elektronické aretace soucasné vybavena manudlnf aretaci.

Hlavni pfednosti variabilnf multipozi¢ni injeké&ni pumpy podle technického teSeni je monost
nezdvislé aktivace/deaktivace choduy jednotlivych injekénich stéikadek pomoci pfislusnych tlag-
nych ty¢i, které jsou individuiiné aretovany/dearetovany, at’ u manuilné nebo automaticky,
podle zadanych pozadavki. Je-li pouZito automatické fzend, je obstardvano externim ovladatem
pomoci PC. Tfm je umonéno definované dévkovat jednotlivé kapaliny podle pfedem nastavené-
ho programu, napiiklad i pferudované béhem jediné davkovaci operace. Variabilita celého systé-
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mu, dan4 jiz samotnym konstrukénim feSenim, se tak dale vyznamné zvysuje. Pokud jde o ostatni
poZadované parametry a funkce, variabilni multipozi¢ni injekéni pumpa podle technického feSeni
je ve véech ohledech srovnatelna s pfednimi komerén& dostupnymi zafizenimi, zejména pokud
jde o piesnost a spolehlivost davkovani, soutasnd viak zajidtuje i ekonomicky usporny provoz.

Pfehled obrizku na vikrese

K bliz§imu objasnéni podstaty technického Fedeni slouZi nasledujici vikres, ktery predstavuje
jako konkrétni piiklad provedeni variabilni tipozi¢ni injekéni pumpu se tfemi injekénimi stii-
kadkami v prostorovém pohledu.

PHklad provedeni technického fefeni

Jak je vidét z pfiloZeného vykresu, zékladem variabilni tiipoziéni injek&ni pumpy je nosny ram 1,
na jehoZ pfedni &asti je uchyceny t¥pozi¢ni drzak 2 sady injek&nich stifkagek 3 orientovanych
smérem dopfedu, takZe vystup tekutiny se nachazi vné nosného ramu 1. Soutasné je v zadni &asti
nosného ramu 1 vloZeny posuvny element 4, ktery je spojeny s motorem 5. Tento posuvny cle-
ment 4 nese tHpoziéni sadu linearnich vedeni 6, pfedstavovanych dvojici otvorit pro posuvné
ulofené thaéné tyde 7, z nichZ ka?da je umisténa na spoletné ose s jednou injekéni stifkaCkou 3.
Kazd4 tladna ty& 7 se svym piednim koncem opir4 o pist § pfisluiné injekéni stiikatky 3 a zadni
konec tlatné tyte 7 prochazi aretatnim vedenim 9, uchycenym na zadni &4sti nosného ramu 1.
Dvojice individudlng posuvné tlatné tye 7 a injekéni stiikacky 3 pfedstavuje zakladni pracovni
jednotku celého zaHzeni. Pfitom je linedrni vedeni 6 tla&né tyte vybaveno manuélni aretacf 12
a elektronickou aretaci 13 a aretalni vedeni 9 spojené s nosnym ramem 1 je vybaveno elektronic-
kou brzdou 10. Pro vodorovny pohyb posuvného elementu 4 uvnitf nosného rdmu 1 je zafizeni
opatfeno osové umisténym tlaénym/taznym Sroubem 11 prochazejicim od motoru 3 skrze posuv-
ny element 4 do pfedni &asti nosného rému 1. Jako motor 5 je pouZit krokovy motor s vysokou
presnosti pohybu.

Popsana variabilni tifpozi¢ni injekéni pumpa pracuje tak, Ze se provede uchyceni jednotlivych
injek&nich stiikatek 3 s davkou kapaliny do tiipozi¢niho dr3sku 2 a nastaveni tlaénych ty&f 7 do
vychozi polohy, kdy se jejich pfedni konec opira o pist 8 piislusné injekéni stiikacky 3. Aretace
linearniho vedeni 6 tlatnych ty&i 7 je sepnuta a elektronické brzda 10 v aretaénim vedeni 9 je
volna.

Po uvedeni krokového motoru 5 do chodu je otadivym pohybem tla¢ného/tazného ¥roubu 11 ve
vnitfnim z4vitu posuvného elementu 4 vyvozen pohyb posuvného elementu 4 a soub&iny pohyb
tladnych tyé 7 smérem dopfedu, ¢im kazda z tlaéngch tyéi 7 psobi tlakem na pist 8 pfisluiné
injek&ni stfikacky 3 a dochézi tak k vytladovéani piipravené kapaliny. Jestlize dojde u jednotlivé
tlaéné ty&e 7 k uvolnéni aretace v linearnim vedeni 6 a naopak k sepnuti elektronické brzdy 10
spojené s nosnym ramem 1, pohyb tlainé tyte 7 vpfed se zastavi a tim je zastaveno/pferuseno
davkovani kapaliny z pfisluiné injekéni stifkadky 3. Tento krok nema vliv na pracovni rezim
ostatpich tlaéngch tydi 7 a tedy ostatnich injek&nich stifkacek 3. Posuvny element 4 se¢ déle pohy-
buje vpted, pokud mé byt v dinnosti alespon jedna stffkaZka 3. Limitujici pro jednu d4vkovaci
operaci je predni krajni poloha posuvného elementu 4, v niZ je moZno doséhnout tiplného vytla-
tenf piipravené dévky kapaliny z injek&nich stifkagek 3.

Priimyslova vyuZitelnost

Variabilni multipoziéni injekéni pumpa podle technického feSeni je vyuZitelnd pfedeviim pro
laboratorni, medicinské a primyslové aplikace (infazni pumpy, davkovani kapalin do chromato-
grafickych kolon, nanadeni testovacich kapalin pfi méfeni kontaktnich uhlt smageni tuhych povr-
chi, atd.).
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NAROKY NA OCHRANU

L. Variabilni multipoziéni injekéni pumpa pro dévkovani kapaliny/lé&iva, v Yznadujici
se tim, Ze je tvofend nosnym rdmem (1), na jehoz pfedni &asti je uchyceny multipoziéni dr-
Zik (2) sady injekénich stiikadek (3) souhlasné orientovanych vné nosného rému (1) a soudasné
v zadni &asti nosného rimu (1) je vloZeny posuvny element (4) spojeny s motorem (5) a vybave-
ny multipoziéni sadou line4rnich vedeni (6) nesoucich posuvné uloZené tlaéné ty€e (7), z nich
kaZda je umisténa na spolené ose s jednou injekéni stifkadkou (3), pfiCemz tlaén4 tyg (7) se
svym piednim koncem opirs o pist (8) této injekéni stifkaCky (3) a zadni konec tlagné tyde (7)
prochézi aretatnim vedenim (9), uchycenym na zadni &isti nosného ramu (1) a opatfenym
elektronickou brzdou (10), pfiem# nosny rém (1) je uvnitf opatfeny osové umist&énym tlad-
nym/tainym roubem (11) prochazejicim skrze posuvny element (4) do pfedni ¥4sti nosného
ramu (1), a dale linearnf vedent (6) tlaénych ty¢f (7) jsou vybavens elektronickou aretaci (13).

2. Variabilni multipoziéni injekéni pumpa pro davkovani kapaliny/létiva podle naroku 1,

vyznadujici se tim, Ze linearni vedeni (6) tlaénych ty&i (7) jsou soudasnd vybavena
manualni aretaci (12),

1 vykres
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