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Utad pramyslového vlastnictvi v zépisném Fizeni nezjistuje, zda pfedmét uZitného vzoru
splituje podminky zpusobilosti k ochrang podle § 1 zak. €. 478/1992 Sb.
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Ruéni kamerovy jerab
Oblast techniky

Technické Feseni se tyka nataéeni filmovou kamerou s vnéjsi pomocnou elektronickou stabilizaci
a variabilitou moZnosti nataceni.

Dosavadni stav techniky

V soucasné dobé se k takovému natddeni pouZiva stabilni tézky kamerovy jefab, ktery je even-
tuelnd pripevnén ke kolejim nebo na jing dopravni prostfedek pro potieby variability nataCeni.
Nevyhodou takového feseni je velkd hmotnost (desitky aZ stovky kilogramil), mala operativnost
a dlouh4 doba pro pfesun a piipravu dalsich zabéril. Dalsi nevyhodou je sloZitost a vysoka pofi-
zovaci cena.

Podstata technického fe$eni

Vyse uvedené nevyhody a nedostatky odstrafiuje ruéni kamerovy jetdb beze zbytku s tim, Ze j este
pfidava daldi moZnosti vyuZiti pfi nataceni.

Ruéni kamerovy jefab je konstruovan tak, aby dokazal piné nahradit béZny tézky stabilni kame-
rovy jetdb a v nékterych ohledech (skladnost, pohotovost, variabilita zabérl apod.) jej i pfed€it.
Celkova hmotnost véetné kamery, akumulatoru a monitoru je pod 2 kg.

Zé4kladem konstrukce je karbonova nebo laminatova teleskopicka ty¢ (vhodna délka tyce je 2 aZ
5 metrtl), na které je ve spodni 4sti umisténa ovladaci skiinka 8 véetné napéjeciho akumulétoru
18. Na ty&i 4 je sefiditelng upevnén monitor 6 ve vzdalenosti od kameramana tak, jak je pro jeho
praci potiebné.

Na konci ty&e 4 je umistén pohyblivy drzék 1 s kloubem, ktery nese elektronicky stabilizator 7
kamery, na ném? je také kamera upevnéna. Elektronicky stabilizator 7 kamery zajistuje viesme-
rovou stabilizaci kamery pii jakémkoli pohybu vEetné vibraci a umoZiuje tak plynulé a kvalitni
zabéry kamery. Signal kamery je do monitoru 6 transportovan bud’ kroucenym kabelem 2, ktery
je souose umistén uvnitt teleskopické tyée 4 spolu s napajecim kabelem pro elektronicky stabili-
zétor kamery, nebo pomoci Wi-Fi pfenosu.

Elektronicky stabilizétor 7 kamery je moZno pouZit standardni s ipravou otd&eni nebo jiny, pi-
vodné uréeny k podvésu na kamerové multikoptéry. Podminkou je varianta se tfemi stabilizova-
nymi osami a moZnost ovladat ota¢eni a naklapéni kamery dalkové.

Ovladaci ¢ast je vybavena:

- joystickem 9, kterym se ovlada naklapéni a otaCeni kamery v poZadovanem sméru,
- hlavnim vypinacdem 11,

- kontrolkou zapnuti 19,

- tladitkem na zménu funkci 15,

- vypinanim ovladacich motori (voliteln€),

- konektorem k napéjeni monitoru 12,

- dalsim konektorem pro pfivod signélu z kamery do monitoru 13,

- modelaiskou vysilatkou 16 s trafem 17 (voliteln€).

Napéjeni celého kompletu je vhodné z akumulatoru 18 LiPo o kapacité 2200 mAh a jmenovitém
napéti 11,1 V nebo podobném, ktery vystaéi na nekolik hodin provozu. K ochrané akumulatoru
18 je nutné pripojit ptes balanéni konektor voltmetr s varovnou sirénkou pro ptipad poklesu na-
péti.

Variantnim feSenim je propojeni pomoci b&Zné modelatrské vysilacky 16 (zabudované do ovla-
daci skiitiky). Vyhodou takového feSeni je mensi a leh¢i krouceny propojovaci kabel 2 a také
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mozZnost prepindni smérl otd€eni a naklapéni na ovladacim joysticku dle individualnich potfeb
kameramana.

Pichled obrazkh na vykresech

Obr. 1 zobrazuje celkovy pohled na ruéni kamerovy jefab.
Obr. 2a a 2b zobrazuji feSeni ovladaci skiiiiky a jeji elektrické zapojeni.
Obr. 3 zobrazuje elektronicky stabilizdtor kamery s kamerou.

Priklady provedeni technického fegeni

Provedeni ru¢ntho kamerového jefdbu je pfi pouZiti zékladni myslenky plné integrace viech
komponentii do jednoho celku moZné modifikovat jak délkou nosné tyde 4, obvykle 2 az 5 metrd,
nebo jejim materidlem (dural, karbon, laminat), tak pouZitim riznych variant ovladani dle potieb
kameramana.

Teleskopicka ty¢ 4 je hlavnim nosnym prvkem celého zafizeni a je na ni pfipevnéna ovladaci
skiinka 8, drzdk 5 monitoru 6, otoény drzak 1, na kterém je loZisko 3, ke kterému je pfipojen
elektronicky stabilizator 7 kamery. Ovladaci sk¥inka 8 je propojena kroucenym kabelem 2 umis-
ténym souose v teleskopické nosné ty¢i 4, ¢im? je zajisténo elektrické propojeni. PouZiti krouce-
ného kabelu 2 umoziiuje trvalé elektrické propojeni pfi plynulé zméné délky teleskopické tyce 4.
Oto¢ny drzék 1 a loZisko 3 umoziiuje plynulou manipulaci vemi sméry s celym zatizenim, aniz
by dochdzelo k neZddoucimu vychylovani elektronického stabilizétoru 7 kamery.

Zakladni variantou je pfenos ovladacich funkci (ovladani kamery) pomoci modelatské vysilatky
16, ¢imz dojde k lepsimu pfizptisobeni sméru ovladani dle potfeb kameramana.

Druhou variantou je pfenos signalu pomoci Wi-Fi a pouZiti misto monitoru 6 napf. mobilniho
telefonu (s funkci Wi-Fi a nainstalovanou pfislu§nou ovladaci aplikaci), ktery se umisti do stej-
ného drzéku 5 jako monitor.

Tteti variantou je propojeni elektronického stabilizatoru kamery a ovlddaci skiinky pomoci (vi-
ceZilového) krouceného kabelu 2 souose umisténého v teleskopické ty&i 4 spolu s nap4jenim 12 a
pfenosem TV signalu 13 z kamery do monitoru 6.

Prumyslové vyuZitelnost

Ruéni kamerovy jefdb je uréeny pro vSestranné pouZiti pi nataéeni sportovnich ake{ motorismus,
cyklistika, atletika apod., reklamnich nebo reportaZnich zabérd a také k nataéeni filmovych a
televiznich zabérii vieho druhu. Pfipravenost k natageni je do jedné minuty, variabilita snimani
(zabéri) je velmi vysoka, ruéni kamerovy jefab je pln€ mobilni a snadno prenositelny (hmotnost
celeho ruéniho kamerového jefdbu je cca 2 kg). NataGeni je moZné i v pohybu (chiize, béh, jizda
apod.). Zabéry jsou plynulé, stabilizované a plné pouZitelné.

NAROKY NA OCHRANU

1. Rucni kamerovy jefdb. vyznaéujici se tim, Ze se sklada z elektronického sta-
bilizatoru (7) kamery, ktery je pfipojen pomoci kloubu s loZiskem (3) s drzdkem (1) k nosné tyci
(4), napéjeciho a ovladaciho krouceného kabelu (2), monitoru (6) se sefiditelnym drzakem (5),
ovladaci skiinky (8) s napajecim akumulatorem (18) a ovladacich prvka umisténych na ovladaci
skiince (8).
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2. Ruéni kamerovy jefab podle naroku 1, vyzmnacdujici se tim, Ze elektronicky
stabilizator (7) kamery je umistén na pohyblivém drZdku (1) otocneém v jedné ose s loZiskem (3)
otoénym ve druhé ose.

3.  Ruéni kamerovy jefab podle naroku 1, vyznacdujici se tim, Ze jsou ovladaci
prvky umisténé v ergonomickém uspoiadani na horni hran¢ ovladaci skiinky (8).

4. Ruéni kamerovy jefdb podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze je do jednoho
celku ovladaci skiinky (8) umisténo ovladani (9) i napéjeni (18).

5. Ruéni kamerovy jefab podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze propojovaci ka-
bel (2) elektronického stabilizatoru (7) kamery a ovladaci skfinky (8) je umistén souose uvnitt

nosné tyce (4).

6. Ruéni kamerovy jefab podie naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze nosnd ty¢ (4) je
teleskopicka.

4 vykresy
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